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Belastningsvagt for 3-fasede motorer

Maler effektfaktor ( cos @)

Justerbar tidsforsinkelse 0 - 20 sek. ved opstart
Valgbar relafrafald ved over- eller underbelastning
1 - polet releeudgang

C-mac® RP81 benyttes til belastningsovervagning af 3-fasede motorer, idet fasevinklen
mellem motorspaending og strgm (cos @) aendrer sig med den mekaniske belastning af motoren

Man vil se den stgrste sendring i fasevinklen, hvis motoren belastes mellem 0 og 60 % af den
nominelle belastning, hvilket ggr RP81 velegnet til overvagning af kileremme, tgrlgbende pumper mv..

RP81 kan tilsluttes direkte til motorer med nominel motorstrgm op til 6 A, er motorstrgmmen
stgrre, skal man benytte en standard strégmtransformator i forbindelse med overvagningen.

Modulet er forsynet med en justerbar opstartsforsinkelse, som sikrer, at relaeet er aktiveret uanset belastningen,
nar motoren starter. Det er desuden muligt at vaelge, om modulet skal overvage over- eller underbelastning.

Tekniske data Opstart:
Forsyningspaending: ; X ‘21(3)8 x +;' ing Na&r forsyningsspaendingen tilsluttes, traekker
X +/- (] .
3% 415V +/- 15 % rel.aeet, og opstart.stlden begynder, uanset
Forsyningsfrekvens: 45 - 75 Hz hvilken relaefunktion, der er valgt.
Effektforbrug: 2,5 VA
Arbejdstemperatur: -20°C til +60°C Funktionsvalg:
Luftfugtighed: 0-90% relative luftfugtighed, ben 2 - 7: Hvis ben 2 ikke er tilsluttet, falder
ikke-kondenserende | f d bel . ’
Malestrgm: min. 0,5 A, max. 6 A Ved st@rre stremme releeet ira ved overbe astr.nng, )
skal standard Stramtransformer benyttes d.V.S. rel%et falder fra, hV|S be|aStnIngen
Intern maleshunt: 33 mQ ved maksimum strgm 6 A overstiger det indstillede niveau, og
er spaendingstabet over shunten 0,2 V opstartstiden er gdet.
- VT - - - )
Hysterese: 5% af indstillet niveau. Hvis ben 2 er forbundet til ben 7, falder releeet
Justeringer: Opstartstid: Potentiometer, fra. hvis belastningen er mindre end det
0-20 sek. fra, n sthing _ o
Niveau: Potentiometer, indstillede niveau, og opstartstiden er gaet.
cos ® 0-0,9 . .
Ngjagtighed, skala: Startforsinkelse: | 20 % FunktlonSdlagram'
Indikeringer: Grgn LED: Forsyning ON supply
Rgd LED Relze aktiveret : !
- 2 setpunkt - n //\v’\ ‘
Max. belastning, relze: 1-polet 8A- 250 VAC hysterese  — ‘| S VN
Ohmic belastning . : : A
belastning
relae, eks. | 1
rela, eks. 2 | ‘ |
Lt

t = indstillet opstartsforsinkelse
eks. 1: overbelastning, ben 2 - 7 ikke forbundet
eks. 2: underbelastning, ben 2 - 7 forbundet
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Tilslutninger:

Ty T oL Bestillingsvejledning:
: . oL :
oL3 Type Relze Forsyning

Supply RP81 1=1polet | 3-230 = 230 VAC

3-400 = 400 VAC

o 3-415 =415 VAC

@—O o Eksempel: | RP81-1-3-400
(D™

Eksempel 1: Uden stremtransformator.
(motorstrem mindre end 6 A)

Mekaniske mal:

74 mm
. oL 38 mm |

olL3 & C-mac
7 Supp]y Control module

4,6

ﬁ‘ '-
o 2304 s Level
'f “,
0
H

@
X
76 mm

Eksempel 2: Med stromtransformator.
(motorstrom sterre end 6 A)

Bemeerk: Stremtransformator skal forbindes som vist pa
tegning (P1 /P2 og S1/52)

EMC og sikkerhedsregulativer Materialer og vaegt

Emmision: EN50081-1 Modelhus: NORYL-SE-1, gra, selvslukkende
Immunitet: EN50082-2 Bund: NORYL SE-1, GFN-2, sort selvslukkende
Sikkerhed: EN60730 Terminaler: Forzinket messing

Vaegt: 110g
Q@ C¢
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Overvagning og beskyttelse af motorer og maskiner

Beskyttelse af motorer og maskiner foretages som regel ved hjalp af motorvaern eller lignende, men i mange
tilfeelde, f.eks. hvis man gnsker en hurtig reaktion i forbindelse med overbelastning, eller alarm ved for lav
belastning, kan man med fordel installere et overvagningsrelze.

Det skal bemaerkes, at et overvagningsrelae ikke kan erstatte det obligatoriske motorvaern,
som benyttes for at overholde sikkerhedskravene.

Pa nedenstaende figurer kan man se, hvorledes de forskellige parametre pavirkes af motorbelastningen,
og hvilke C-mac® relaeer man kan anvende til de forskellige opgaver.

Nedenstdende beskrivelser skal betragtes som tommelfingerregler, og er ikke ngdvendigvis daekkende i alle
installationer, ligesom kurverne kun er vejledende og ikke galdende for samtlige motortyper.

Der findes C-mac® relaeer som kan bruges, hvis man gnsker en afbrydelse, eller convertere som, kan benyttes
hvis man gnsker et analogsignal evt. i forbindelse med PLC eller PC styringer.

Fasevinkel (cos ¢ )

1 Fasevinklen mellem strgm og spaending (cos ¢ ) @ndrer sig

COSs Dhi meget mellem 0 og 60% belastning,
derfor kan man med fordel overvage fasevinklen, hvis man
gnsker alarm i forbindelse med underbelastning, f.eks.
kileremsbrud, terkgring af pumper, tilstopning af filtre for
ventilation m.m.
Anbefalet relaetyper:
RP81 (kun 3-fasede belastning)

v

Motorstrgm En motors strgmoptagelse er naesten uzendret fra 0 til 50%
+ I belastning, hvorefter den stiger indtil fuldlast.

Strgmovervagning benyttes, hvis man vil beskytte motoren

modfastkgrsel, f.eks. kvaerne, snegle, redler m.m.

Anbefalet relaetyper:

RC15, RC30 eller LC10-R

Anbefalet convertere:

LC10-0, KC62

> Med effektovervagning kan man overvage samtlige variable

Motoreffekt

( forsyningsspaending, strgm og fasevinkel), og derved kan man
opna en meget stor felsomhed overfor selv minimale andringer i
belastningen, og derfor er dette princip i mange tilfalde at
foretreekke, bade til over- og underbelastningsovervagning.
Anbefalet relaetyper:

RP91

Anbefalet convertere:

FPA38

U x I x cos phi (W)

v
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