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Belastning/effektvagt for 1- og 3-fasede motorer
Maler effektfaktor (U x 1 x cos @) e
Justerbar tidsforsinkelse 0,1 - 30 sek. ved opstart o ey
Justerbar reaktionstid 0,1 - 30 sek
Maleudgang for visning af aktuelt effektforbrug
1 - polet releeudgang

C-mac® RP91 benyttes til effektovervagning af 1-fasede og symmetriske 3-fasede belastninger,
f.eks. motorer. RP91 kan tilsluttes direkte til belastninger med nominel forbrugsstrem op

til 6 A; hvis stremmen er stgrre, skal man benytte en standard strgmtransformator i forbindelse
med overvagningen.

Modulet er forsynet med en justerbar opstartsforsinkelse, som sikrer, at relaeet er aktiveret uanset belastningen, nar
motoren starter. RP91 leveres for bade over- og underbelastningsovervagning. Da modulet overvager det totale
effektforbrug ( U x | x cos ¢ ) sikres en vaesentlig stgrre fglsomhed, end det f.eks. er muligt at opna med type RP81.

Setpunktet grovindstilles ved hjaelp af en 10-stillings omskifter, og finindstilles ved hjalp af et potentiometer, hvilket
betyder, at modulet kan justeres med en meget stor ngjagtighed.

Nar setpunktet naes, starter en tidsforsinkelse, som er justerbar mellem 0,1 og 30 sekunder, hvorefter relaeet
frafalder, forudsat belastningen har vaeret over setpunktet i hele tidsperioden, herved sikres, at releeet ikke falder fra
ved kortvarige overbelastninger.

Modulet leveres for 4 forskellige stremomrader, dermed er det ogsa muligt at overvage meget sma belastninger.

Tekniske data Latch:

Forsyningspaending: 127V +Neller3x230V+/-10% ben 8-7: Hvis ben 8-7 er forbundet, og relaeet falder
230V +Neller3x400V +/-10% fra, vil det forblive frafaldet, uanset om belastningen
240V +Neller3x415V +/-10% andrer sig, indtil forbindelsen &bnes, eller

Forsyningsfrekvens: | 45-70 Hz forsyningsspaendingen afbrydes.

Effek‘tforbrug: 2,5 oVA ' _ Opsta rt:

Arbe;dst_emperatur: -20°C til +60 .C - Startkontakt, ben 6 -7. Hvis ben 6 og 7 er forbundet,

Luftfugtighed: 0 - 90% relative luftfugtighed, X . o
ikke-kondenserende aktiveres releeet og opstartsforsinkelsen, nar

Maleomrader: max. effekt ved forsyningsspaending: forsyningsspaendingen tilsluttes.

Stremomrade 230V 200 V 415V | Int. shunt Dette princip benyttes, hvis modulet tilsluttes

01: max. 0,6 A 270 W 450 W 480 W | 1,200 Q parallelt med belastningen. Hvis modulet er konstant

02: max. 1,2 A 540 W 900 W 960 W | 0,150 Q tilsluttet til forsyningen, kan man aktivere

03: max. 2,4 A 1100 W | 1800 W | 2000 W | 0,068 Q overvagningen (og relaeet) ved at forbinde ben 6 og 7,

04: max. 6,0 A 2700 W | 4500 W | 4800 W | 0,033 Q f.eks. via en hjaelpekontakt i motorstarteren

Hysterese: 1,3% af det totale maleomrade Funktionsdiagram:

Justeringer: Opstarts- Potentiometer, supply | | | | ] |
fo.rsmkelse: 0.1-3.0.sek : i U n | — 1 ﬂ
Niveau, grov: 10 stillings omskifter pa hysterese j\y[;___' I ___\V/E_U_\_/_fé__\:

toppen af modulet. belasting g N S Do
Niveau, fin: Potentiometer, latehkontak ; P Co |—|

skala0-10 ; : ; : R P
Reaktionstid: 0,1-30 sec LED, niveau | |—| : |: |: |

Ngjagtighed, skala: 5% : 5 i I S : :

Indikeringer: Grgn LED: Forsyning ON relee normal ; , iz :l |: T ,*tz
Rgd LED Relae aktiveret relee, inv. [ | 1 e . ﬁ e

Lt - -2 Lt etz Lt

= indstillet opstartsforsinkelse, 12 = reaktionstid

& comaaan

WE ARE IN CONTROL

Comadan A/S, Messingve] 60, DK-8940 Randers SV, Danmark, +45 86447877, www.comadan.com, sales@comadan.com
marts 2026



(4

W™

mac

Belastningsvagt/ Effektvagt RP91

Tilslutninger:

oL Mekaniske mal:
oLz
38 mm | 74 mm
oL3 T
(Ic
w t=-mac
Supply Control module
-:‘le';s Level

76 mm

Supply

Eksempel I: 3-faset uden stremtransformator. Relay
(belastningsstrem mindre end 6 A) —L
oL

: Tles * L oLz Materialer og vaegt
C” mA }-{o ~ oLs Modelhus: NORYL-SE-1, gr8, selvslukkende
‘A ; Suool Bund: NORYL SE-1, GFN-2, sort selvslukkende

T/ upply Terminaler: Forzinket messing
X Vaegt: 110g

EMC og sikkerhedsregulativer

3-faset med stremtransformator,
(belastningsstrem sterre end 6 A)

Eksempel 2:

Bemark: Stremtransformator skal forbindes som vist pa

Emmision: EN50081-1
Immunitet: EN50082-2
Sikkerhed: EN60730

e

3

tegning (P1 /P2 og S1/82)

Eksempel 3:

O Ph

_—  ON

Supply

** Beskrivelse autostartfunktion:

Ved tilslutning af forsyningsspaending traekker relaeet.
Nar ben 6 og 7 forbindes starter tiden, og relaeet forbliver
trukket under opstart af motoren (kun overbelastning )

1-faset uden stremtransformator.
(belastningsstrom mindre end 6 A)

Bestillingsvejledning:

Type Relzae Forsyning Funktion Strgmomrade
RP91- 1=1 3-230 =230 VAC | 0=normal ( overbelastning) 1=max.0,6 A
polet 3-400 = 400 VAC | 1=inverteret ( underbelastning) 2=max.1,2A
3-415 =415 VAC 2 = autostat ** 3=max.2,4A
4=max.6,0A

Eksempel: | RP91-1-3-400-04
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Justering af RP91 Opkoblingseksempler:
L1
Grovindstilling i 2o
i wo
“1a || Sty
: 44
Opstartstid " i
. HE
;, :z - stop
Finindstilling .;‘ 18
i i
Reaktionstid < start
Eksempel 1:

Overvagning af motor med strgmforbrug mindre end 6 A.
Nar startkontakten aktiveres, danner RP91 sit eget selvhold.
Justering, overbelastningsfunktion Motoren stopper ved at &bne stopkontakten eller i tilfelde

af fejl, detekteret af RP91
Pa toppen af modulet sidder en drejeomskifter, som

benyttes til grovindstilling af omradet.

Denne omskifter stilles pa 9. ne 1.
Lo T

Potentiometer for opstartsforsinkelse indstilles til Supply T

minimum den tid, som det tager for motoren at na op pa motorvem L4

normal belastning.

Potentiometer for finindstilling stilles i minimum. stop

Potentiometer for reaktionstid stilles i maksimum.

Herefter startes motoren, og efter opstartstidens udlgb start
drejes omskifteren for grovindstilling gradvis nedad

(9-8-7 0.s.v.), indtil relay lysdioden blinker. Eksempel 2:

Samme funktion som eksempel 1, men for stgrre motorer,

Potentiometer for finindstilling drejes mod max., indtil hvor der benyttes strgmtransformator med 5 A udgang

relay lysdioden stopper med at blinke, og man har nu

fundet motorens normaleffekt. vo
Lo
[kie,

Hvis man gnsker, kan man nu dreje finindstillingen S'LPCW

yderligere op, sddan at man har en rimelig
sikkerhedsmargen, fgr effektmodulet aktiveres.

Til sidst stilles potentiometer for reaktionstid pa den
gnskede veerdi

Justering, underbelastningsfunktion

Hvis modulet benyttes for underbelastning, Eksempel 3: _ _
stilles grovindstillingen pa 0, og finindstillingen i max. Kombineret start/stop kontakt. Relaet forbliver frafaldet i

fra begyndelsen, og man drejer sa i stedet gradvis opad pa tilfaelde af fejl, idet latchkontakten er aktiveret.
grovindstillingen og nedad pa finindstillingen for at finde

motorens normaleffekt.

De gvrige justeringer er de samme som for overbelastning

& comadan

WE ARE IN CONTROL

Comadan A/S, Messingve] 60, DK-8940 Randers SV, Danmark, +45 86447877, www.comadan.com, sales@comadan.com
marts 2026



' (4
W Belastningsvagt/ Effektvagt RP91

Overvagning og beskyttelse af motorer og maskiner

Beskyttelse af motorer og maskiner foretages som regel ved hjalp af motorvaern eller lignende, men i mange
tilfeelde, f.eks. hvis man gnsker en hurtig reaktion i forbindelse med overbelastning, eller alarm ved for lav
belastning, kan man med fordel installere et overvagningsrelze.

Det skal bemaerkes, at et overvagningsrelae ikke kan erstatte det obligatoriske motorvaern,
som benyttes for at overholde sikkerhedskravene.

Pa nedenstaende figurer kan man se, hvorledes de forskellige parametre pavirkes af motorbelastningen,
og hvilke C-mac® relaeer man kan anvende til de forskellige opgaver.

Nedenstdende beskrivelser skal betragtes som tommelfingerregler, og er ikke ngdvendigvis daekkende i alle
installationer, ligesom kurverne kun er vejledende og ikke galdende for samtlige motortyper.

Der findes C-mac® relaeer som kan bruges, hvis man gnsker en afbrydelse, eller convertere som, kan benyttes
hvis man gnsker et analogsignal evt. i forbindelse med PLC eller PC styringer.

Fasevinkel (cos ¢ )

A Fasevinklen mellem strgm og spaending (cos ¢ ) andrer sig
. meget mellem 0 og 60% belastning,

CcOs Dhl derfor kan man med fordel overvage fasevinklen, hvis man

gnsker alarm i forbindelse med underbelastning, f.eks.

kileremsbrud, terkgring af pumper, tilstopning af filtre for

ventilation m.m.

Anbefalet relaetyper:

RP81 (kun 3-fasede belastning)

v

Motorstrgm En motors stremoptagelse er naesten uaendret fra 0 til 50%
Iy belastning, hvorefter den stiger indtil fuldlast.
I Strgmovervagning benyttes, hvis man vil beskytte motoren

modfastkgrsel, f.eks. kvaerne, snegle, redler m.m.
Anbefalet relaetyper:
RC15, RC30 eller LC10-R

— Anbefalet convertere:
LC10-0, KC62

v

Med effektovervagning kan man overvage samtlige variable

( forsyningsspaending, strém og fasevinkel), og derved kan man
opna en meget stor fglsomhed overfor selv minimale aendringer i
belastningen, og derfor er dette princip i mange tilfalde at
foretreekke, bade til over- og underbelastningsovervagning.
Anbefalet relaetyper:

RPI1

Anbefalet convertere:

FPA38
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Motoreffekt
U x I x cos phi (W)

v
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